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Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych
WYMAGANIA OGOLNE S-00.00

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna S-00.00. - Wymagania Ogodlne, odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
wszystkich wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i Przejgcia Robot, ktore zostana
wykonane w ramach: wykonanie posadzek korytarzy i oktadzin schodow w Szkole Podstawowe;j
Nr 1 w Gryfinie

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czg$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Wykonawca stosowatl si¢ bedzie do polskich norm, instrukcji i przepisow w kwestiach nie
opisanych przez Specyfikacje Techniczne bedace sktadowa czg$cia Dokumentow
Kontraktowych.

1.3. Ogoélny opis stanu istniejacego i planowanych robét objetych ST
1.3.1 Charakterystyka ogdlna inwestycji.

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna dla inwestycji polegajacej na wykonaniu
posadzek w korytarzach i schodach wewngtrznych szkoty

W uyjeciu ogdlnym zakres remontu obejmuje:
a) rozbiorke istniejacej posadzki
b) wykonanie podloza
¢) wykonanie posadzek rulonowych na korytarzach i rozlewnych na schodach
d) obsadzenie porgczy schodowych $ciennych
e) likwidacje istniejacych wycieraczek obuwia w wiatrolapie od strony ul. Luzyckiej

1.3.2 Opis stanu istniejacego

Budynek szkolny potozony jest w Gryfinie przy ul. Luzyckiej 22/4. Jest to budynek wolnostojacy
wbudowany w latach trzydziestych,

1.3.3 Zakres inwestycji
W ramach objetego niniejszym opracowaniem zadania przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych

czynnosci

- rozebranie posadzek z tworzyw sztucznych: 200,21m’
- wykonanie warstw wyréwnawczych pod posadzki z masy samopoz.: 200,21 m*
- rozebranie posadzek cementowych: 39,41m’
- wyrownanie posadzki masa betonowa: 39,41m’
- wykladziny z tworzyw klejone do podtoza: 220,23m’
- oktadziny schodoéw z mas rozlewnych: 82,09m’
- montaz $ciennych poreczy schodowych: 26,30m

- likwidacja wycieraczek do obuwia: 2szt.



1.3.4 Wplyw inwestycji na $rodowisko. Planowany remont nalezy do kategorii remontow
nieszkodliwych dla §rodowiska.

1.3.5 Nazwa i kody poszczegolnych robot

a) roboty remontowe i renowacyjne kod CPV 45453000 - 7
b) instalowanie nawierzchni podtogowych kod CPV 45432120 - 1
c) roboty wykonczeniowe pozostale kod CPV 45400000 - 6

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,

1.4.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Fakt przystapienia do Rob6t Wykonawca obwiesci przez umieszczenie, tablicy informacyjnej,
ktéra tres¢ bedzie zawierata informacje dotyczace kontraktu. Tablica informacyjna bedzie
utrzymywana przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia Robdt wszelkie pracy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W czasie trwania remontu i wykanczania Robot
Wykonawca bedzie:

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca musi
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

1.4.4. Zaopatrzenie Placu Budowy w wodg i energi¢ elektryczna
Punkty poboru: wody, zrzutu $ciekow, energii elektrycznej znajduja si¢ na terenie dziatki.

1.4.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne
do Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do



Robot

1.4.5. Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$§¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Inspektora
Nadzoru.

2. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako§¢ wykonywanych Robdt. Sprzg¢t uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub w projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wihasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania jakos$ci i
warunkow  wyszczegdlnionych w  Kontrakcie, zostanag przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogdblne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Warunkami Kontraktu, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych Robol, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robdt: oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca na wlasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i btedy w czasie trwania remontu, jesli
wymagac tego bedzie Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robot
begda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej, ST,
normach i wytycznych. Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie p6zniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytulu ponosi Wykonawca.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

4.2. Atesty jako$ci materialow i urzadzen

Materiaty posiadajace atesty lub urzadzenia - wazne legitymacje moga by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wilasciwosci z ST to takie materiat}' i



urzadzenia zostana odrzucone.

5. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

Odbidr koncowy przedmiotu zamoéwienia bedzie dokonany po zakonczeniu calo$ci prac
objetych zamoéwieniem, w ciagu 14 dni od daty powiadomienia Zamawiajacego o
gotowosci robot do odbioru.

- Okres gwarancji biegnie od daty podpisania protokotu odbioru koncowego.

- Po uplywie okresu gwarancji nastapi odbior ostateczny.

- Termin usuwania stwierdzonych wad wynosi nie wigcej niz 10 dni od daty
powiadomienia Wykonawcy o ich stwierdzeniu.

6. WARUNKI PLATNOSCI

Platnosci faktur Wykonawcy wystawianych za poszczegdlne etapy robdt beda realizowane w
terminie zgodnym z oferta i SIWZP.




ROBOTY ROZBIORKOWE — B.001

1. Wstep

1.1 Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbiorkowych posadzek

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacja
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu rozbidrke posadzek, podidg 1 wyktadzin wraz z ich usunig¢ciem i utylizacja

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami.

1.5 Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z

dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami Inzyniera kontraktu

2. Materialy
2.1 Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow

Wystepuja materiaty pomocnicze

3. Sprzet
Roboty wykonywa¢ przy uzyciu narzedzi r¢cznych i elektronarzedzi

4. Transport

Materiaty z rozbiorki przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu

5. Wykonanie robot
5.1 B.001.10 — zerwanie posadzki z plytek PCV klejonych do podtoza
a) zrywane ptytki odspoi¢ od podtoza uzywajac narzedzi prostych

b) wynies¢ poza obiekt 1 zgromadzi¢ w wyznaczonym miejscu gromadzenia odpadow



¢) podtoze oczysci¢ z nierdéwnosci
d) zatadowac¢ zgromadzone odpady na srodki transportowe 1 wywiez¢ na wysypisko
5.2 B.001.20 — zerwanie posadzki cementowe;j
d) posadzke sku¢ z uzyciem elektronarzedzi lub narzedzi prostych
e) powstaly gruz wynies$¢ poza obiekt i zgromadzi¢ w wyznaczonym miejscu
gromadzenia odpadoéw
f) podtoze z grubsza wyréwnac, oczysci¢ z luznych czgsdci

g) powstaly gruz zatladowac na $rodki transportowe 1 wywiez¢ na wysypisko

6. Kontrola jakosci
Nie dopuszcza si¢ pozostawienia nieoderwanych od podtoza fragmentow starej posadzki lub

luznych niezwigzanych z podtozem albo spgkanych miejsc.

7. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1m” rozebranej powierzchni.
[lo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

inzyniera i sprawdzonych w terenie

8. Odbior robot

Roboty rozbidrkowe jako zanikajace wymagaja odbioréw czgsciowych.
Odbior czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- doktadnosci usunigcia wszystkich usuwanych powlok

- wywoz odpaddw na wysypisko wraz ze swiadectwem utylizacji

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ nastepuje za odebrana ilo$é m” rozebranej posadzki wraz z odwozem na wysypisko



WARSTWY WYROWNAWCZE POD WYKEADZINY — B.002

1. Wstep

1.1 Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
warstw wyrownawczych pod wyktadziny z tworzyw sztucznych

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacja
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie warstw wyrownawczych pod posadzki z tworzyw sztucznych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami.

1.5 Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami Inzyniera kontraktu

2. Materialy

2.1 Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow
Materiaty zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami oraz kartami technicznymi wyrobow.
Stosowac jedynie mieszanki przeznaczone do wbudowania w pomieszczeniach o intensywnym

sposobie uzytkowania
3. Sprzet
Roboty wykonywac¢ przy uzyciu narzedzi recznych i elektronarzedzi: mieszarka do zapraw lub

wiertarka z mieszadtem, odkurzacz przemystowy

4. Transport

Materiaty przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu

5. Wykonanie robot



5.1 B.002.10 — wykonanie warstw wyréwnawczych o grubosci do 8mm z gotowych mas
samopoziomujacych

a) podtoze oczysci¢ za pomoca odkurzacza

b) oczyszczong powierzchni¢ zagruntowac¢ srodkiem sczepnym

¢) mieszank¢ samopoziomujaca rozmiesza¢ zgodnie z zaleceniami producenta

d) gotowa masg roztozy¢ przy uzyciu pac metalowych

5.2 B.001.20 — wyrownanie posadzki masa betonowa warstwa o grubosci 3,0cm
f) podtoze oczysci¢ z luznych czgsci
g) zagruntowac czysta powierzchni¢ srodkiem gruntujacym
h) przygotowaé w betoniarce mas¢ betonowa

1) utozy¢, wyréwnaé pod poziomicg i zatrze¢ na ostro

6. Kontrola jakosci

Kontroli podlega prawidlowos¢ rozprowadzenia masy oraz sposob jej utozenia:

- réowno$¢ w kierunkach wzajemnie prostopadtych

- zachowanie poziomu lub spadkéw zgodnie z projektem

Roéwnose bada sig na facie 2,0m. Najwigksze zaglebienie nie moze przekracza¢ Smm oraz nie
moze wystapi¢ czesciej niz 2 razy na odcinku taty prébne;.

Dopuszczalne odchylenie od zadanego spadku lub poziomu nie moze przekroczy¢ +0,5% w

kierunku poprzecznym i £0,1% w kierunku podtuznym

7. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest Im” gotowego podktadu
[1o$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

inzyniera i sprawdzonych w terenie

8. Odbior roboét
Roboty rozbidrkowe jako zanikajace wymagaja odbioréw czgsciowych.
Odbior czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- prawidlowo$¢ wykonania zgodnie z p.6

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ nastepuje za odebrana ilosé m” gotowego podtoza



WYKLADZINY Z TWORZYW SZTUCZNYCH - B.003

1. Wstep

1.1 Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wyktadzin z tworzyw sztucznych

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacja
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie wyktadzin z tworzyw sztucznych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami.

1.5 Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami Inzyniera kontraktu

2. Materialy
2.1 Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow
Materiaty zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami oraz kartami technicznymi wyrobow.
Dopuszcza si¢ do stosowania wyktadziny podtogowe:
- homogeniczne o grubosci nie mniej niz 2,0mm, antyposlizgowe
- S$cieralnos¢ wg EN 660 <= 0,15mm (gr P)
- klasa uzytkowa wg EN 685 KL. 34,

- klasa ognioodpornosci - trudnozapalna
3. Sprzet
Roboty wykonywac¢ przy uzyciu narzedzi recznych i elektronarzedzi: mieszarka do zapraw lub

wiertarka z mieszadtem, odkurzacz przemystowy

4. Transport



Materiaty przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu

5. Wykonanie robot
5.1 B.003 — wykonanie wyktadzin podtogowych rulonowych klejonych do podtoza
- oczyszczenie z kurzu powierzchni podtoza wyréwnanej masa samopoziomujaca
- zagruntowanie podtoza srodkiem sczepnym zalecanym przez producenta wyktadziny
- przyklejenie wyktadziny do podtoza na catej powierzchni z wywinigciem na §ciany pasa
szerokosci 12cm
- oddzielenie pasow o innych kolorach
- zgrzanie laczen
- wypelnienie spoin
- wykonanie otwordw na kotki rozporowe do mocowania listew progowych
- zamontowanie listew progowych w drzwiach i otworach

- umycie i zapastowanie utozonej wyktadziny

6. Kontrola jakosci

Kontroli podlega prawidlowo$¢ ulozenia wykladziny ze szczegdlnym uwzglednieniem:

- przylegania do podtoza na calej powierzchni

- brak zaglebien i garbow (nieréwnosci)

Rownos$¢ bada sig na tacie 2,0m. Najwigksze zaglebienie nie moze przekracza¢ 3mm oraz nie
moze wystapi¢ czgsciej niz 2 razy na odcinku taty probne;.

Dopuszczalne odchylenie od zadanego spadku lub poziomu nie moze przekroczy¢ +0,5% w
kierunku poprzecznym 1 £0,1% w kierunku podtuznym

Laczenia powinny by¢ zgrzane w sposob gwarantujacy trwatos¢.

Wyktadziny nie powinny si¢ r6zni¢ kolorem, wzorem ani odcieniem

7. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest Im” gotowego podktadu
[lo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

inzyniera i sprawdzonych w terenie

8. Odbior roboét
Roboty rozbidrkowe jako zanikajace wymagaja odbioréw czgsciowych.
Odbior czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- prawidlowo$¢ wykonania zgodnie z p.6



9. Podstawa platnosci

Platno$é nastepuje za odebrana ilosé m” gotowej wykladziny

POSADZKI CIENKOPOWLOKOWE - B.004

1. Wstep

1.1 Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wyktadzin cienkopowtokowych wylewanych lub zacieranych

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacja
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie wykladzin cienkopowtokowych wylewanych lub zacieranych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami.

1.5 Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami Inzyniera kontraktu

2. Materialy
2.1 Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow
Materiaty zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami oraz kartami technicznymi wyrobow.
Wykonana posadzka powinna by¢ atyposlizgowa i posiadac¢ ponizsze parametry
- grubos$¢ po wykonaniu nie mniej niz 2,5mm 1 nie wigcej niz Smm
- wytrzymato$¢ na $ciskanie >40MPa
- przyczepnos¢ do podloza > 2,3MPa
- odpornos¢ na $cieranie <0, mm

- klasa ognioodpornosci - trudnozapalna

3. Sprzet
Roboty wykonywa¢ przy uzyciu narzgdzi r¢cznych i elektronarzgdzi: mieszarka do zapraw lub

wiertarka z mieszadtem, odkurzacz przemystowy



4. Transport

Materiaty przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu

5. Wykonanie robét
5.1 B.004 — wykonanie posadzek podtogowych cienkowarstwowych rozlewanych lub
zacieranych

- oczyszczenie z kurzu powierzchni podtoza i odtluszczenie

uzupetienie ubytkow z uzyciem gotowych zapraw do reperacji podtoza betonowego

zagruntowanie podtoza srodkiem sczepnym zalecanym przez producenta posadzki

- wykonanie posadzki metoda rozlewania lub zacierania

6. Kontrola jakosci

Kontroli podlega prawidlowos¢ utozenia wyktadziny ze szczegdlnym uwzglednieniem:

- przylegania do podtoza na catej powierzchni

- brak zaglebien i garbow (nierowno$ci)

Rownose bada sig na facie 2,0m. Najwigksze zaglebienie nie moze przekracza¢ 1.5mm oraz nie
moze wystapi¢ czesciej niz 2 razy na odcinku taty prébne;.

Dopuszczalne odchylenie od zadanego spadku lub poziomu nie moze przekroczy¢ +0,5% w
kierunku poprzecznym i £0,1% w kierunku podtuznym

Laczenia powinny by¢ zgrzane w sposob gwarantujacy trwatos¢.

Wyktadziny nie powinny si¢ r6zni¢ kolorem, wzorem ani odcieniem

7. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest Im” gotowego podktadu
I1o$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

inzyniera i sprawdzonych w terenie

8. Odbior robot
Roboty rozbidérkowe jako zanikajace wymagaja odbiorow czesciowych.
Odbidr czgsciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- prawidlowos$¢ wykonania zgodnie z p.6

9. Podstawa platnosci



Platno$¢ nastepuje za odebrana ilos¢ m* gotowej wykladziny

PORECZE SCHODOWE SCIENNE - B.005

1. Wstep

1.1 Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
montazu porgczy schodowych $ciennych

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacja
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu montaz poreczy schodowych $ciennych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z

dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami Inzyniera kontraktu

2. Materialy

2.1 Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow
Materiaty zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami oraz kartami technicznymi wyrobow.
Porgcze $cienne powinny by¢ zamontowane na wysokosci 1,1m od poziomu stopnia schodow.
Metalowe wsporniki porgczy umiesci¢ w rozstawie nie rzadziej niz co 1,0m. Mocowac do
$ciany za pomoca kotkow rozporowych z tuleja rozprezna o $rednicy 12mm 1 dtugosci
100mm. Kazdy wspornik obsadzi¢ na 3 kotki rozporowe. Pochwyt wykona¢ z drewna
lisciastego. Szerokos¢ pochwytu con. 7,5cm. W pochwycie zamocowaé wystajace szykany
drewniane lub metalowe wystajace na 1,5cm ponad powierzchni¢ pochwytu, lecz pozbawione
ostrych krawedzi.
Elementy metalowe pomalowac farba olejna w kolorze czarnym, za$ pochwyt polakierowac

lakierem o $cieralno$ci min. 2kg/um oraz twardosci wzglednej con. 0,5

3. Sprzet



Roboty wykonywac przy uzyciu narzedzi r¢cznych i elektronarzgdzi: wiertarka udarowa

4. Transport

Materiaty przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu

5. Wykonanie robot
5.1 B.005 — montaz porgczy schodowych $ciennych
- demontaz i ponowny montaz desek odbojowych
- wytrasowanie i oznaczenie miejsc zamocowania poreczy na scianie
- wykonanie otworow $lepych o $rednicy 12mm 1 gigbokosci 11cm
~ obsadzenie tulei kotkow rozpreznych
- zamocowanie wspornikow pochwytu porgczy
- przymocowanie pochwytu drewnianego z szykanami

oczyszczenie 1 pomalowanie wspornikéw i pochwytu

5.2 B.006 — naprawa tynkow wewngtrznych

odkucie luznych tynkéw od $ciany z cegly

- zatadunek na $rodki transportowe i wywo6z na wysypisko gruzu

- oczyszczenie naprawianej powierzchni

- zagruntowanie preparatem gruntujacym

- uzupehnienie tynku III kat na $cianach

- zatarcie na gladko
6. Kontrola jakosci
Kontroli podlega prawidlowo$¢ mocowania wspornikdéw porgczy, ilos¢ zamocowan,
rozmieszczenie 1 wysokos$¢ szykan, jako$¢ robot malarskich 1 lakierniczych, prawidtowo$¢

wykonania tynkow

7. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1m poreczy oraz 1m” dla uzupetnianych tynkow
[lo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

inzyniera i sprawdzonych w terenie

8. Odbior roboét
Odbior nastepuje po wykonaniu wszystkich czynno$ci opisanych w p.5
9. Podstawa platnosci

Platno$¢ nastepuje za odebrana ilos¢ m porgczy



LIKWIDACJA WYCIERACZEK DO OBUWIA - B.006

1. Wstep

1.1 Przedmiot.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
demontazu istniejacych wycieraczek do obuwia i wypetnienie pozostatych otwordéw
montazowych masa betonowa

1.2 Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych specyfikacja
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu likwidacj¢ istniejacych wycieraczek do obuwia

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami.

1.5 Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

dokumentacja projektowa, specyfikacja i poleceniami Inzyniera kontraktu

2. Materialy
2.1 Wymagania dotyczace wlasciwos$ci materiatow
Materiaty zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami oraz kartami technicznymi wyrobow.

Beton uzyty do wypetnienia zaglegbien po likwidowanych wycieraczkach kl. B-25

3. Sprzet
Roboty wykonywac¢ przy uzyciu narzedzi recznych i elektronarzedzi: wiertarka udarowa,

elektromtot, betoniarka

4. Transport

Materiaty przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu

5. Wykonanie robét

5.1 B.005 — demontaz wycieraczek i wypetnienie otworoOw betonem



- zdjecie krat wycieraczek

- wykucie przy uzyciu elektronarze¢dzi ram zamocowan
- oczyszczenie powierzchni zaglgbienia

- wypelnienie betonem klasy B-25

- zatarcie ,,na gtadko” powierzchni betonu

6. Kontrola jakosci
Kontroli podlega jako$¢ wykonanego wypetnienia z betonu. Warunki kontroli i odbioru jak dla

dla p. B.002.20

7. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1szt.likwidowanych wycieraczek
[lo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez

inzyniera i sprawdzonych w terenie

8. Odbior robot

Odbior nastepuje po wykonaniu wszystkich czynno$ci opisanych w p.5

9. Podstawa platnosci

Platnos¢ nastgpuje za odebrang ilo$¢ szt wycieraczek



